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Www.myonic.com

MinebeaMitsumi
Konzern

Ultra Precision
Made by myonic

An unseren drei Standorten in Deutschland und Tschechien stellen
wir alle bendtigten Kompetenzen fiir die Entwicklung und Herstel-
lung von Kugel- und Rollenlagern zur Verfigung.

Der japanische MinebeaMitsumi Konzern ist Welt-
marktfhrer bei der Herstellung von Miniaturkugellagern
und hochprézisen Komponenten fur die Bereiche Tele-
kommunikation, Luft- und Raumfahrt sowie Automobil-
und Elektroindustrie.

In unseren vollstdndig klimatisierten Fertigungsstatten kommen
Ultra-Préazisionswerkzeugmaschinen zum Einsatz. Kombiniert mit
modernen Prozessen entstehen Walzlager in hdchster Qualitat. myonic ist ein selbststandig agierendes Unternehmen
innerhalb des Konzerns, profitiert aber von der grenz-
Uberschreitenden guten Zusammenarbeit innerhalb der

Unternehmensgruppe.

Die unmittelbare Nahe zwischen Entwicklungsingenieuren,
Prufstdnden und Produktion erméglicht einen optimalen
Know-How-Transfer.

Diese Synergieeffekte ermdglichen unseren Kunden
auBergewohnliche Kombinationen

aus maBgeschneiderten techno-

logischen L&sungen als auch

Kurze Wege erhdhen die Flexibilitadt und die notwendige
Geschwindigkeit, um perfekte Lésungen fUr unsere
Kunden schnell umzusetzen.

Volumenproduktionen. '!
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e
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Premium in Entwicklung & Produktion

Axial-Radiallager
AXRY-NGX/-EX

maximale Steifigkeit fUr prazise
Schwenk- und Positionierachsen

AXRY-NGX oder AXRY-EX Lager sind zweiseitig
wirkende, anschraubbare und einbaufertige
Prézisionslagereinheiten fir hochsteife Anwendungen,
beispielsweise fur Rundtische oder Fraskopfe.

Das Lager nimmt spielfrei Axial- und Radialkréfte
sowie Kippmomente auf.

AXRY-NGX oder AXRY-EX Lager bieten auf dem
zur Verflgung stehenden Bauraum ein Optimum an
Steifigkeit und Lebensdauer.

Optional verfligbar:
Lager mit
Winkelmesssystem

AXRY-NGX
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Axial-Radiallager
AXRY-NGS

maximale Drehzahl fUr
schnelldrenende Achsen

AXRY-NGS Lager sind zweiseitig wirkende, an-
schraubbare und einbaufertige Prézisionslagerein-
heiten fUr hochsteife und gleichzeitig schnelldrehende
Anwendungen, beispielsweise fur kombinierte Fras-/
Drehtische oder Vertikaldrehmaschinen.

Das Lager nimmt spielfrei Axial- und Radialkréafte
sowie Kippmomente auf.

AXRY-NGS Lager bieten auf dem zur Verfligung
stehenden Bauraum ein Optimum an Drehzahl,
sowie Steifigkeit und Lebensdauer.

Optional verflgbar:
ﬁ Lager mit

Winkelmess- &
system

AXRY-NGS

AXRY-NGS-MI / MA

Messsystem

Schragrollenlager

AXDR

Schréagrollenlager fur platzoptimierte
und steife Achsen

AXDR Schrégrollenlager sind zweiseitig wirkende,
anschraubbare und einbaufertige Prazisionslager-
einheiten fur Anwendungen mit hohen Steifigkeits-
anforderungen, wie beispielsweise Rundtische oder
Fraskopfe. Das Lager nimmt spielfrei sowohl Axial- als
auch Radialkrafte sowie Kippmomente auf.

GroBer Vortell ist die Laufruhe: Der Walzkorperkontakt
wird in keinem Bereich gestort, da die Laufbahnen
durchgehend homogen gestaltet sind. Dies verhindert
einen vorzeitigen Verschlei und garantiert eine lange
Lebensdauer bei gleichzeitig ruhigem Lauf.
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Kreuzrollenlager

AXCR

Kreuzrollenlager fUr kompakte
Achsen

AXCR Kreuzrollenlager bestehen aus einem Innen-
und AuBenring, Zylinderrollen und Distanzsttcken.
Sie werden aufgrund ihrer kompakten Bauform bei
beengten Platzverhaltnissen haufig als Schwenklager
eingesetzt. Typische Anwendungen sind Fraskdpfe,
Schwenkachsen oder Roboter, aber auch industrielle
Anwendungen mit erhéhten Anforderungen an die Lauf-
genauigkeit.

Es gibt eine Vielzahl unterschiedlichster Ausfihrungen von

Kreuzrollenlagern am Markt. myonic fokussiert sich dabei
auf anschraubbare Ausflihrungen und Sonderldsungen.

In unserer neuen

finden Sie alle
wichtigen Daten

www.product-myonic.com e

Produktdatenbank
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Innovationen & Konzepte

Kostenoptimierte Ultra-eingeengte Lager fur erhohte Modulare Integration  Platzsparende 3-Rollen-Lager im
Lagerlosungen Laufgenauigkeiten Steifigkeitsanforderungen in die Konstruktion Losungen Kreuzrollenlager-Design
it ¥
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Der steigende Kostendruck erfordert
eine konsequente Prufung aller
Einsparpotenziale.

In vielen Anwendungen kommen noch
immer Lagerlésungen zum Einsatz, die
Uberdimensioniert oder in ihrer Genauig-
keit nicht erforderlich sind.

myonic bietet kostenoptimierte Alter-
nativen — ohne Kompromisse bei der
Fertigungsqualitdt oder Prozess-
sicherheit.
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myonic-Lager stehen fur hdchste
Qualitat und Prazision.

Die MaB- und Laufgenauigkeiten ent-
sprechen den bekannten Katalogwer-
ten und lassen sich bei Bedarf weiter
einengen.

FUr Anwendungen, in denen selbst
diese Genauigkeit nicht ausreicht,
bietet myonic die Moglichkeit, Rund-
und Planlaufgenauigkeiten deutlich
enger zu spezifizieren.

Wenn lhre Anforderungen an die
Grenzen des technisch Machbaren
gehen, liefern wir L&sungen mit
Toleranzen am Rande des Mess-
baren — flir maximale Prazision ohne
Kompromisse.
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Wenn die Anforderungen an die
Steifigkeit mit markttblichen Lagern
im bekannten Raster nicht aus-
reichen, bietet myonic maBgeschnei-
derte L&sungen, die auch héchsten
Ansprichen gerecht werden.

So kann beispielsweise durch ein

Lager mit verstarktem Innen- und
AuBenring, die Steifigkeit gezielt an
nur einer Lagerstelle erhdht werden.

Alternativ stellt unser radial vorge-
spanntes, anschraubbares Loslager
eine einfache und hochst effektive
Losung dar, um die Steifigkeit zu
steigern.

Die Integration des Lagers in die
Umgebungskonstruktion bietet
vielfaltige Vorteile.

Neben einem kompakten, platzspa-
renden Aufbau lassen sich durch den
Wegfall nicht benétigter Bauteile auch
Kosten einsparen.

Die Lésung von myonic zur Integration
lhrer Bauteile in die Lagerung stellt
dafUr den idealen Baukasten bereit.

Sie haben die Freiheit, eine oder beide
axialen Laufbahnen in Ihre Konstruktion
zu integrieren — oder das Lager als rei-
nes radiales Loslager zu verwenden.
So schutzen Sie

Ihr Know-how &

und sparen
gleichzeitig
Bauraum
und Kosten.
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Bauraum ist ein wertvolles Gut —
besonders in kompakten
Konstruktionen wie Fraskdpfen.

Daher ist es entscheidend, Stor-
konturen zu minimieren und den vor-
handenen Bauraum optimal zu nutzen.

Mit unserem neuen Lagerkonzept
bieten wir hdchste Steifigkeit bei
gleichzeitig reduziertem Platzbedarf.

Dort, wo bisher leistungsschwachere
Lagerldsungen zum Einsatz kamen,
lasst sich mit dem myonic-Konzept die
Steifigkeit signifikant steigern — ohne
zusatzlichen Bauraum zu beanspruchen.

i ]

myonic ist es gelungen, die hdhere
Leistungsfahigkeit eines Axial-
Radial-Lagers mit der kompakten
Bauweise klassischer Kreuzrollen-
lager zu vereinen.

Dank dieser Kombination kann unser
neues Lagerkonzept Uberall dort ein-
gesetzt werden, wo heute Kreuzrol-
lenlager verwendet werden — und das
ganz ohne konstruktive Anderungen.

Das Ergebnis: Deutlich héhere
Steifigkeit bei gleichbleibend
kompakter Bauform.

e




MaBtabelle AXRY-NGX/-EX

A-A
e 8]
D1 max.

d

@ d2, 5 {Z‘

5 = Iz
T, [/1ri e}
J i i
* d3 (ﬂ - ) G
{ 1| (= )
di
J
J1
B-B* E-E
(1x Schmierbohrung; (1x Positionierbohrung;
EX ohne axiale nur bei NGX)
Schmierbohrung)
H ‘ H ‘ optional lieferbare
Ausfihrung-SBI
_ Bestellbezeichnung
Tj_ ﬁ\ mit -SBI (nur bei NGX)
(ohne T
s/ e || £

m

it
M4 Verschluss-
———=H= schraube)

B-B

(1x Schmierbohrung)

*Hinweis: Bei axialer Anschmierung bitte Verschlussschraube entfernen und radiale Anschmierung verschlieBen!

Bezeichnung

AXRY 50-EX
AXRY 80-EX*
AXRY 100-EX*
AXRY 120-EX
AXRY 150-EX
AXRY 180-NGX
AXRY 200-NGX
AXRY 260-NGX
AXRY 325-NGX*
AXRY 395-NGX
AXRY 460-NGX
AXRY 580-NGX
AXRY 650-NGX

Cc-C
(2x 180° Schmier-
bohrungen)

A

FuBnoten: siche www.product-myonic.com

D-D

(2x 180° Schmier-

bohrungen)

‘ Masse ‘ Abmessungen [mm]

d Tol. d D Tol.D H H1 Tol. H1 Tol. H1 H2 Tol. H2 Tol. H2 C D1 J J
[ka] Standard  eingeengt Standard  eingeengt max
1,6 50 -0008 126 -0011 30 20 0,25 +0,025 10 +0,02 10 105 63 116
2,4 80 -0009 146 -0,011 35 2335 +0,150 =+0,025 11,65 +002 12 130 92 138
41 100 -0,010 185 -0,015 38 25 0,175 0,025 13 +0,02 12 161 112 170
1) 120 -0010 210 -0015 40 26 =+0,175 +0,025 14 +0,02 12 184 135 195
6,2 150 -0,013 240 -0015 40 26 0,175 0,03 14 +0,02 12 214 165 225
71 180 -0,013 280 -0,018 43 29 +0,03 14 +£0,025 15 244 194 260
9,1 200 -0,015 300 -0018 45 30 0,03 15 +£0,025 15 274 215 285
175 260 -0018 38 -0020 55 365 =004 18,5 +0,025 18 345 280 365
245 325 -0,023 450 -0,023 60 40 +0,05 20 +0,0256 20 415 342 430
322 39% -0023 525 -0,028 65 425 =+0,05 22,5 +0,025 20 486 415 505
448 460 -0,023 600 -0,028 70 46 +0,06 24 +0,03 22 560 482 580
860 580 -0,025 750 -0035 90 60 +025 =+0075 30 +025 =+003 30 700 610 720
1652 650 -0,038 870 -0,060 122 78 0,25 +01 4  +025 003 34 800 680 830

Bezeichnung

AXRY 50-EX
AXRY 80-EX*
AXRY 100-EXY
AXRY 120-EX
AXRY 150-EX
AXRY 180-NGX
AXRY 200-NGX
AXRY 260-NGX
AXRY 325-NGX*
AXRY 395-NGX
AXRY 460-NGX
AXRY 580-NGX
AXRY 650-NGX

Bezeichnung

AXRY 50-EX
AXRY 80-EX*
AXRY 100-EX*
AXRY 120-EX
AXRY 150-EX
AXRY 180-NGX
AXRY 200-NGX
AXRY 260-NGX
AXRY 325-NGX*
AXRY 395-NGX
AXRY 460-NGX
AXRY 580-NGX
AXRY 650-NGX
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Befestigungsbohrungen Positionierbohrung
lonennng GG Anzahl x SC:;?;?EW Durch- Tiefe
Abcriickgevinde Telung | drehmoment | Mmesser
d1 d2 a Anzahl® d3 Anzahl? G Anzahl nxt) M2 Oy it
(Nm] [mm] (mm]
5,6 - 12 5,6 12 M5 2 12x30° 8,5 -
5,6 10 4.4 12 4,6 12 M5 2 12x30° 8,5/45 =
56 10 54 16 56 15 M6 3 18 x20° 8,5 -
7 11 6,4 22 7 21 M8 3 24 x 15° 14 -
7 1 6,4 34 7 33 M8 3 36x10° 14 -
7 11 6,4 46 7 45 M8 3 48x 7,5° 14 B 5
7 1 6,4 46 7 45 M8 3 48x 7,5° 14 5 5
98 15 8,6 34 98 33 M12 3 36x 10° 34 5 5
9,3 15 8,6 34 9,3 33 M12 3 36x 10° 34 5 5
gk 15 8,6 46 gk 45 M12 3 48x 7,5° 34 5 5
9,3 15 8,6 46 9,3 45 M12 3 48x 7,5° 34 5 5
1,4 18 10,6 46 11,4 42 M12 6 48x 7,5° 68 8 8
14 20 12,6 46 14 42 M12 6 48x 7,5° 116 10 10
Tragzahlen Steifigkeit der Lagerstelle Grenz- Reib- Plan- und Rundlauf
drehzahl? moment®
Axial Radial Axial Radial Kipp standard eingeengt
ayn. C, stat. G, | dyn.C, stat. G, () C, C, ng M, PL & RL PL & RL
[kN] [kN] [kN] [kN] [KN/pm] [KN/pm] [KNm/mrad] [min] [Nm] [um] [um]
335 161,6 22,7 39,2 2,4 1,2 2,5 2000 15 2 1
39,5 2154 51 104,9 3 19 49 1500 2 3 15
89,2 560,6 56,3 126,9 41 2,4 10 1300 2 3 15
95,3 640,6 62,1 162,9 48 3 16,3 1150 45 3 15
1004 720,7 68,4 185 54 3,7 25,1 1000 7 3 15
1393 7550 99,4 200,3 8,1 318 51,1 600 5 4 2
1561,0 8712 1221 2739 8,0 41 62,6 450 6 4 2
220,1 15206 1383 349,0 12,2 51 ISEI5 300 9 6 3
249,3 19008 1817 5314 15,2 7,2 272,1 200 13 6 3
275,7 22810 1992 633,8 18,3 8,4 4594 200 19 6 3
299,56 26611 2325 739,0 219 8,6 736,9 150 25 6 3
584,6 44574 2845 867,2 22,9 8,8 1207,0 80 60 10 &
1010,7 76824 4596 13171 27,1 9,7 1880,1 70 70 10 5



MaBtabelle AXRY-NGS
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A-A
D {E‘ Bezeichnung Befestigungshohrungen Positionierbohrung Sensorbohrung
D1 max
' TIRL|A i i Schrauben-
d - /1R innenring Aufienring maahlx | e | Dueh- | Tefe | Telleis- | Duch- | Tefe
@ d2 Abdriickgewinde Teilung drehmoment | Messer durchmesser | messer
g (FTe]e] (w dl d2 a AnzahP | d3 AnzahP® | G  Anzahl nxt M2 dyg te Jg dg, t
U[ ﬁ / |RL j [Nm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
T a3 ﬁ B | T k G AXRY 120-NGS 7 11 64 22 7 21 M8 3 24x15° 14 5 5 140,8 3,2 21
L J
di [ AXRY 180-NGS 7 11 64 46 7 45 M8 8 48x 7,5° 14 ) 5 204,5 3,2 247
J AXRY 200-NGS 7 11 64 46 7 45 M8 3 48x 7,5° 14 5 5 228 3,2 21,4
I AXRY 260-NGS 93 15 86 34 913 88 M12 8 36x 10° 34 & 5 290,8 6,2 29
AXRY 325-NGS* 93 15 86 34 9,3 33 M12 3 36x 10° 34 5 5 360,8 6,2 26,6
AXRY 395-NGS 93 15 86 46 93 45 Mi12 3 48x 7,5° 34 5 5 431,2 6,2 28,8
B-B* c-C F-F B-B c-C D-D E-E o
(1x Schmier- (1x Sensor- (1x Positionier- (1x Schmier- (1x Sensor- (2x 18_0" (2x 180° AXRY 460-NGS 93 15 86 46 93 45 M12 3 48x7,5 34 5 5 503,8 6,2 29,1
bohrung) bohrung) bohrung) bonrrng) bo:;‘;g’ oot omer AXRY580-NGS 11,4 18 106 46 114 42 M2 6 48x75° 68 8 8 628,6 62 397
! H ‘ optional lieferbare £ AXRY 650-NGS 14 20 126 46 14 42 M12 6 48x 7,5° 116 10 10 706,2 6,2 56,9
= Ausflihrung-SBI
R Bestellbezeichnung
- 4 mit -SBI <
dsa 1, £l
PB ©
*Hinweis: Bei axialer Anschmierung bitte Verschlussschraube entfernen und radiale Anschmierung verschlieBen! FuBnoten: siehe www.product-myonic.com
Bezeichnung ‘ Masse ‘ Abmessungen [mm] Bezeichnung Tragzahlen Steifigkeit der Lagerstelle Grenz- Plan- und Rundlauf Massentragheitsmoment
drehzahl®
Axial Radial Axial Radial Kipp standard eingeengt AuBenring Innenring
d Tol.d D Tol.D H H1 Tol. H1 Tol. H1 H2 Tol. H2 Tol. H2 C D1 J J1
dyn.C, | stat.C, | dyn.C | stat.C, C, C, Cy Ne PL &RL PL &RL M, M,
ka] Standard  eingeengt Standard  eingeengt max [kN] [kN] [kN] [kN] KNAm] | [KNum] | [kNm/mrad] [min] [um] [um] [kg * cm?] kg * cm?]
AXRY 120-NGS 4,5 120 -0,010 210 -0,015 40 26 +0,025 - 14 +0,2 0,025 12 184 135 195 AXRY 120-NGS 100,4 4847 40,1 82,8 41 1,9 14,2 2150 3 1,5 93 115
AXRY 180-NGS 7 180 -0,013 280 -0,018 43 29 +0,03 = 14 +02 =+0025 15 244 194 260 AXRY 180-NGS 1426 751,56 88,0 200,3 6,0 3,2 38,8 1750 4 2 431 308
AXRY 200-NGS 9,0 200 -0,015 300 -0,018 45 30 +0,03 - 15 +0,2 0025 15 274 215 285 AXRY 200-NGS 159,2  901,8 93,5 226,2 6,6 3,6 53,1 1600 4 2 444 602
AXRY 260-NGS 171 260 -0,018 385 -0,020 55 36,5 +0,04 - 18,5 +0,2 0,025 18 345 280 365 AXRY 260-NGS 178,7 1127,3 110,1 3035 8,8 4,6 114,8 1200 6 8 1646 1787
AXRY 325-NGS* 23,9 325 -0,023 450 -0,023 60 40 +0,05 - 20 +0,2 =+0025 20 415 342 430 AXRY 325-NGS* 188 12776 1156 3454 10,3 52 193,4 1000 6 3 2787 4035
AXRY 395-NGS 31,6 395 -0,023 525 -0,028 65 425 +0,05 22,5 +0,2 0025 20 486 415 505 AXRY 395-NGS 2125 15782 1541  529,8 12,9 72 337,5 800 6 5 4786 7470
AXRY 460-NGS 42,4 460 -0,023 600 -0,028 70 46  +0,06 - 24 +02 +003 22 560 482 580 AXRY 460-NGS 190,9 14279 1771 6056 12,9 7,5 4551 700 6 3 8130 14695
AXRY 580-NGS 84,8 580 -0,025 750 -0,035 90 60 +0,25 0,075 30 +03 +0,03 30 700 610 720 AXRY 580-NGS 484,7 34927 2516 867,2 16,9 8,8 917,2 500 10 ) 28467 42140
AXRY 650-NGS 162,3 650 -0,038 870 -0,0560 122 78 +0,25 =01 44 +03 +003 34 800 680 830 AXRY 650-NGS 816,3 58291 4066 13171 20,3 9,8 14512 400 10 5 68641 97690



MaBtabelle AXRY-NGX-MI

fir einen mégichen

weilen Abiasikopf

A DD -y Rt Ao
M
d R /|RL|A
d2_
g IE /lpL|D
/[RL]B
J i
- L R (N B || S DI N A  —
[eK] ‘ \\ G
I a J L —{me
D1 max.
il

FuBnoten, Position der Referenzmarken, Schmier- und Positionierbohrungen siehe www.product-myonic.com

Bezeichnung

AXRY 180-NGX-MI
AXRY 200-NGX-MI
AXRY 260-NGX-MI
AXRY 325-NGX-MI*
AXRY 395-NGX-MI
AXRY 460-NGX-MI
AXRY 580-NGX-MI
AXRY 650-NGX-MI

weitere GroBen und Ausflihrungen auf Anfrage

Abweichungen zum Standard (weitere Angaben siehe NGX)

for ein
zweiter
80°

MaBbandring

MaBtabelle AXRY-NGX-MA

50
ol
57,5
61
65
70
90
122

H2

21
21
21
21

22,5
24
30
44

245,0
274,2
3443
415,0
4844
568,2
700,9
796,4

x© 0 o O

10
15
21

Befestigungsgewinde fiir Abtastkopf

Teilstriche/360°

Teilungsgenauigkeit

W, L2 W,
56,25° 75 63,75°
56,25° 7,5 63.75°

60° 9 65°

BN 10 65°

60° 10 63,75°
56,25° 1 63,75°
56,25° 15 63,75°
56,25° 17 63,75°

bei 500
um-Teilung
1536
1720
2160
2604
3040
3504
4400
5000

bei bei
+3um +5m
51" 8,4"
45" 7,5
3,6 6,0
3,0 5,0
2,5" 42"
2,2" 3,7
1,8% 3,0
1,6 2,6

D
A-A D,
d .
g2 [
gllc]<
/IRL]B
I
T
d3 i
é dl J T
D1 max.
i)

FuBnoten, Position der Referenzmarken, Schmier- und Positionierbohrungen siehe www.product-myonic.com

Bezeichnung

AXRY 180-NGX-MA
AXRY 200-NGX-MA
AXRY 260-NGX-MA
AXRY 325-NGX-MA®
AXRY 395-NGX-MA
AXRY 460-NGX-MA
AXRY 580-NGX-MA
AXRY 650-NGX-MA

Abweichungen zum Standard (weitere Angaben siehe NGX)

myonic
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f—2xM4

MaBbandring

50
51
57,5
61
65
70
90
122

H2

21
21
21
21

25
24
30
44

2451
274,3
346,9
4151
4877
560,9
699,7
799,0

weitere GroBen und Ausflihrungen auf Anfrage

Befestigungsgewinde fir Abtastkopf

Teilstriche/360°

Teilungsgenauigkeit

m E
56,25° 7,5
56,25° 7,5
60° 9
e 10
60° 10
56,25° 1
56,25° 15
56,25° 17

bei 1000

pm-Teilung
768
860
1088
1302
1530
1760
2196
2508

bei bei
+3um +5um
51" 8,4"
45" 7,5
3,6 6,0"
3,0 5,0
2,5 42"
2,2" 3,7"
1,8 3,0
1,6 2,6"

Tl



MaBtabelle AXCR

A-A (Ausfiihrung: SA)
J

MaBtabelle AXDR myonic

A-A
J1

J

J

freigestellt

d4 d1
‘ ‘ Rmin ?

di Rmin Rmin

et

I

1
H
(sA)
=
|

13

]
[ [
(J Rmin
_ld3 d2 88 cC
93| d2 o Rrin Rmin [/]rL]D] d {A] H H H

L]
[
|
[0}

(Ausfiihrung: SS) B-B

= A-A
| : it Wi

Weitere technische Angaben siehe: www.product-myonic.com
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Weitere technische Angaben siehe: www.product-myonic.com

Bezeichnung Gewicht Abmessungen [mm] Bezeichnung Gewicht Abmessungen [mm]
m d Ad D AD H AH J J gl G1 Anzahl m d Ad D AD SA SS J J1 t1 12 G1 L1 L2
[kal SA SS kal H AH H AH
AXCR 80-U 26 | 80 0009 165 0013 22 215 4010 97 148 18 31 2 AXDR 80VX 16 | 80 -0000 146 -0011 20 -0075 198 =0075 93 133 225° 675° M6 6 14
AXCR 90-U 49 % 0010 210 005 2 245 +-0150 12 187 15 31 2 AXDR 100VX 27 |100 -0010 185 -0015 20 -0075 198 0,075 115 170 15°  75° M6 6 14
AXCR 115-U 69 | 115 0010 240 0015 28 275 4+-0180 139 27 17 31 2 AXDR 120VX 49 | 120 0010 210 0015 30 0075 298 =0075 138 192 15° 75 M 8 22
AXCR 160-U ne | 1o 003 286 0018 % 4S5 402000 184 20 1576 2 AXDR 160VX 118 | 160 0013 25 0018 35 01 348 =01 184 270 15° 75 M6 105 245
AXCR 210-U 220 | 210 0015 380 0020 40 395 4+-0200 240 30 11.2° 6 2 AXDR 200VX 112 | 200 -0015 300 -0018 40 01 398 =01 220 280 9  81° GI8 12 28
b (G 1491 20 008 400 0020 30 295 40250 208 36 12T 62 AXDR 210VX 219 | 210 0015 380 0020 40 01 398 =01 240 350 1125° 7875 GI/8 12 28
AXCR 350-U 426 | 30 0023 540 0028 45 445 +/0300 38 85 75 6 2 AXDR 325VX 264 |325 0023 450 0023 50 -015 498 =015 347 428 42°  54° GI8 15 3B
AXCR 360-U %8 | 30 0023 540 0028 40 35 40300 3 510 7562 AXDR 350V 468 | 350 0023 540 -0028 50 015 498 =015 385 505 75 825 Gl 15 35

weitere Grofen und Ausfiihrungen auf Anfrage weitere GroBen und Ausfiihrungen auf Anfrage

Bezeichnung Gewicht Abmessungen [mm]
m d Ad D AD H AH J J1 t G1 Anzahl
[ka] SA SS
AXCR 130-S 3,3 130 0,025 205 -0,029 25,4 24,8 + 0,200 145 190 15° 3,1 2
AXCR 150-S 3,7 150 0,025 225 -0,029 25,4 24,8 + 0,200 165 210 11,25° 3,1 2
AXCR 180-S 4,3 180 0,025 255 -0,032 25,4 24,8 + 0,200 195 240 9° 3,1 2
AXCR 220-S 51 220 0,029 295 -0,032 25,4 24,8 + 0,200 235 280 7,5° 3,1 2
AXCR 280-S 6,3 280 0,032 355 -0,036 25,4 24,8 + 0,250 295 340 6,43° 31 2

weitere GroBen und Ausflihrungen auf Anfrage
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